Guia de soluciones por verticales en | . _ -
diferentes escenarios
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Logistica

Seguimiento de Paguetes

Inspeccidén Inteligente en Logistica Proteccion Perimetral

Dispositivos de Escaneo de Codigos Maquina de Inspeccion por Hayﬂa}t para Lcrglstu:a Proteccion Perimetral
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Gestionde Transporte de Larga Distancia

Sistema de Seguridad a Bardo

Gestion de Contenedores

proyecto piloto
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Vehicle Checkpoint Devices
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Controlde Acceso
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Transmision de Audio

Parlante Camara de Muelles LED Display
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